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ABSTRAK

Dengan adanya peningkatan jumlah kepemilikan hewan pelibaraan dimasa
pandemic, dan adanya kebutuhan untuk memudahkan pemilik hewan untuk
mengetahui dan mencari hewan tersebut maka dikembangkan suatu sistem yang
dapat mengetahui lokasi dari hewan peliharaan. Maka dikembangkan sistem
pelacakan hewan peliharnan menggunakan GPS dengan metode geofencing
berbasis android ini bertujuan untuk membuktikan bahwa teknologi geofencing
l_:l:lpal mempermudah mencari hewan peliharaan dengan bantuan teknologi, selain
itu dengan menggunakan aplikasi berbasis android untuk mengetahui lokasi hewan
peliharaan dan mengetahui akurasi jarak hewan peliharaan dari iomebase. Sistem
Metode yang digunakan dalam pengembangan sistem ini adalah pembuatan
perangkat keras dengan menggunakan mikrokontroler ESP32 dan GPS NEO7M,
serta pembuatan aplikasi berbasis android untuk mempermudah pengguna melacak
keberadaan hewan peliharaan, aplikasi juga memungkinkan untuk mengetahui jarak
hewan dari homebase ke lokasi hewan peliharaan tersebut. Dari pengujian yang
dilakukan,rata-rata akurasi perangkat dengan aplikasi berbasis GPS yaitu 92%,
sistem pelacakan ini juga memiliki kelemahan ketika melakukan pelacakan didalam
Gedung mengalami waktu >3menit sedangkan pada kondisi terbuka waktu yang
dibutuhkan 3-5 detik untuk mendapatkan data latitude dan longitude. Sistem yang
dikembangkan dapat menunjukkan lokasi yang presisi namun harus dikembangkan
lebih baik terkait pemilihan baterai dan permasalahan sinyal ketika berada didalam
Gedung.

Kata kunci: geofencing, GPS, pelacak hewan peliharaan, aplikasi android, GPS
NEQO 7M, mikrokontroler ESP32
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ABSTRACT

The design of a pet tracking system using GPS with an android-based geofencing
method was driven by the increasing interest in owning pels during the pandemic,
to make it easier for pet owners to find these animals, this system was developed.
The system developed aims to prove that geofencing technology can make it easier
to find pets with the help of technology, in addition to using an android-based
application to find out the location of pets and find out the accuracy of the pet's
distance from the homebase. The methods used in the development of this system
are the creation of hardware using the ESP32 microcontroller and NEO7M GPS, as
well as the creation of an android-based application to make it easicr for users to
track the whereabouts of pets, the application also allows 1o know the distance of
the animal from the homebase to the location of the pet. From the tests carried out,
the average accuracy of devices with GPS-based applications is 92%, this tracking
system also has disadvantages when tracking inside the building delay time
approximately >3 minutes while in open area conditions it takes 3-5 seconds to get
latitude and longitude data. The developed system can show precise location but
must be developed better regarding battery selection and signal problems when
inside the building.

Keyword: geofencing, GPS, pet tracker, android application, GPS NEO 7M,
microcontroller ESP32
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BAB 1
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Semenjak terjadinya pandemic COVID di tahun 2020 ini, jumlah

kepemilikan hewan peliharaan khususnya anjing dan kucing semakin meningkat ini
tidak hanya terjadi di Indonesia namun juga diluar negeri, sayangnya tidak ada data
spesifik jumlah adopsi hewan peliharaan di Indonesia. Namun dilansir jumlah
petshop di Indonesia terus mengalami peningkatan apalagi di masa pandemi
(Handayani, 2021). Dengan memiliki hewan peliharaan, bagi pecinta hewan
menjadi sarana pelepasan stress di masa pandemic ini, selain itu membuat tekanan
darah tinggi dan kolesterol menjadi lebih stabil karena lebih bahagia dan memiliki
waktu untuk bergerak dalam mengajak hewan peliharaan jalan-jalan atau kegiatan
membersihkan kandang, dan masih banyak kegiatan lain bersama hewan peliharaan
(Codemi Publication, 2021), meningkatnya tren tersebut juga karena adanya waktu
yang lebih luang dimana pecinta hewan tidak selalu harus hadir di kantor (WFH —
Work from Home) sehingga bisa merawat hewan peliharaan dengan lebih seksama.

Memiliki hewan peliharaan juga menuntut pemilik untuk memperhatikan
kesejahteraan hewan tersebut. Selain itu pemilik juga harus menjaga kesehatan dari
hewan tersebut. Namun tak jarang hewan peliharaan tersebut keluar dari rumah
tanpa diketahui oleh pemilik. Dan tak jarang ada juga yang melakukan pencurian
terhadap hewan peliharaan. Hal ini karena hewan peliharaan baik kucing/anjing ras
memiliki harga yang mahal.

Untuk mencegah hal tersebut maka diperlukan detector untuk dapat
melacak keberadaan hewan peliharaan dengan lebih cepat. Dengan memanfaatkan
IoT (Interret of Things) dan teknologi geofencing maka pelacakan hewan
peliharaan dapat lebih mudah dilakukan. Pemanfaatan IoT disini dengan
menggunakan sensor dapat dipasang pada hewan peliharaan dan dihubungkan
dengan aplikasi pada mobile/HP. Sedangkan geofencing sendiri digunakan untuk
memisahkan batas virtual area pengawasan, berupa area geografis yang

menggunakan layanan berbasis lokasi/GPS (Global Positioning Systent).




Jika hewan peliharaan melebihi batas geofence yang telah ditetapkan, pemilik akan
mendapatkan pesan, alarm atau notifikasi melalui smartphone/l1P.

Geofencing sendiri merupakan inovasi teknologi yang memungkinkan
untuk melakukan pemantauan terhadap obyek yang spesifik dan berada diarca
tertentu, dapat digunakan secara virtual map dengan ukuran dan bentuk yang
berbeda (Priono, J., & Setiawan, E., 2017) Sclain itu Geofencing dapat digunakan
untuk memantau obyek yang bergerak seperti smariphone, kendaraan dan lain-lain
dengan menggunakan jaringan satelit GPS (Beny, Johan Budiman, dan Agus
Nugroho, May 2017).

Dengan adanya kebutuhan seperti dijelaskan diatas, schingga dibuat sebuah
sistem yang terdiri dari perangkat keras untuk alat pendetcksi lokasi hewan
peliharaan menggunakan sensor berbasis GPS dan perangkat lunak berupa aplikasi

mobile untuk mengetahui lokasi dari hewan peliharaan dengan metode geofencing.

1.2 Rumusan Masalah
Adapun rumusan masalah untuk penelitian ini adalah sebagi berikut:
1. Bagaimana teknologi geofencing dapat membantu melakukan pelacakan
pada hewan peliharaan?
2. Bagaimana hubungan sensor yang berbasis GPS dengan metode geofencing
dapat memudahkan pelacakan pada hewan peliharaan?
3. Seberapa akurat penggunaan metode geofencing dalam pelacakan pada

hewan peliharaan?

1.3 Tujuan Penelifian
Dengan adanya penelitian ini bertujuan untuk:
1. Membuktikan bahwa geafencing mempermudah mencari hewan peliharaan
dengan bantuan teknologi.
2. Membuat rancang bangun alat pelacakan hewan peliharaan dengan
menggunakan sensor berbasis GPS dengan metode geofencing.
3. Membuat aplikasi berbasis android untuk mengetahui lokasi hewan

peliharaan untuk mengetahui akurasi jarak hewan peliharaan dari

homebase.




1.4 Manfaat
Manfaat dari penelitian ini adalah:
1. Dapat mengetahui akurasi pelacakan melalui teknologi geofencing.
2. Pemilik hewan peliharaan mendapatkan notifikasi jika peliharaannya
berada diluar area geofencing yang telah ditetapkan.

3. Dapat memanfaatkan teknologi geofencing untuk kehidupan sehari-hari.

1.5 Batasan Masalah
Dalam penyusuan skripsi ini ini, harus dibatasi sesuai dengan kemampuan,
situasi, kondisi, biaya, dan waktu yang ada atau tersedia. Diharapkan hasilnya
sesuai dengan apa yang diinginkan. Dalam hal batasan masalah yang akan dibahas
sebagai berikut:
1. Pembuatan rancang bangun dengan menggunakan mikrokontroler ESP32
dan GPS NEO7M untuk sensor pendeteksi lokasi dari hewan peliharaan;
2. Pembuatan aplikasi untuk mengetahui lokasi hewan peliharaan berbasis
GPS dengan teknologi geofencing;
3. Pengukuran jarak hewan dari iome base ke keberadaan hewan peliharaan
berdasarkan sensor (rentang jarak hingga 100 meter);
4. Pada pembuatan rancangan ini tidak memperhatikan berat dari perangkat
keras, lebih pada fungsi dari perangkat keras dan perangkat lunaknya dapat

bekerja dengan baik sesuai tujuan yang diharapkan.

1.6 Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan pada skripsi ini terdiri dari lima bab yang dijelaskan
sebagai berikut:

BAB 1. PENDAHULUAN

Pada bab ini dibahas mengenai, latar belakang, rumusan masalah, tujuan,
batasan masalah, metode penulisan, manfaat penulisan dan sistematika penulisan.

BAB II. KAJIAN PUSTAKA

Pada bab ini membahas mengenai teori/bahasan pustaka terkait dengan

penyusunan skripsi ini, yaitu mengenai rancang bangun sistem pelacakan hewan




peliharaan menggunakan GPS dengan metode geofencing berbasis android yang
akan digunakan meliputi perangkat keras (sensor, modul GSM/ Global System for
Mobile Communications, baterai), dan perangkat lunak yang akan digunakan dalam
penelitian ini.

BAB III. METODE PENELITIAN

Pada bab ini membahas tentang tahapan penelitian, perangkat keras dan
lunak yang akan digunakan, prototype sistem yang akan digunakan, skenario
pengujian serta teknik analisa data.

BAB IV. HASIL DAN PEMBAHASAN

Pada bab ini berisi tentang hasil pengujian dan perancangan yang telah
dilakukan sebelumnya.

BAB V. PENUTUP

Bab ini berisi kesimpulan dari penelitian dan pengujian yang telah

dilakukan serta saran pengembangan terkait skripsi ini.
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